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Contexte

Produits OCS :

W LILIX AOFGAZ2YE Y LREAGALISE NBOKSND
«Mise a jour fastidieuse
wEvolution rapide des territoires

Apprentissage automatique :

WVSRAZANB f QAYISNBSYyGA2Yy KdzYl Ay S
wExemple :
wProduit OSQlu CESBIhgladaet al., 2017]
wProduction annuelle

Travaux IGNLaSTIG

Carte OSO 2018pulouse (source : CESBIO)

w f 32 NA apgranfisdagefongour génératiorproduits
OCS
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Capteurs satellites

SPOT 6/7 SENTINEL 2
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Objectifs

1. SUITE DES TRAVALASTIG 2. PROJET TOSCA PARCELLE

A. aAasS Sy LdbuvedeSppiedelzy| . Identification des classes exploitant la

parréseaux de neuronepour laSegSem complémentarite SPOT / S2
B. AnalyseRQSY NA OKA 434 SYSyDh R&égies ddusionentre SPOt S2pour
nomenclaturesOCS la chaine de traitementOTA?
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Sommaire

1. Suite travauX.aSTIG 2. Travaux projet PARCELLE
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1. Suite des travaux duaSTIG

A.ahasS t 22dNJ RS f QF NOKA UGS
B! yIfeaS RQSYNAROKA&AASYSYI
Bonus : Génération de produits OCS existants
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Architecture precedemment utilisée

Architecture CNN proposée pgrostadjian& al., 2017]
110k parametres entrainables (architecture légéere)
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Source :Postadjian al., 2017]

Approchefenétre glissante
Of F aaAFAOIOAZ2Y RQdzyS AYIF3ISGHGS
de la carte de prédiction

Inconvénient: Faible conservation information spatiale N
C2yOlA2yyYySYSyild RS f QI LILINE
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Architecture proposéee

Architectureentiérement convolutive Concgue pouconservernformation spatiale :
1300k parametres entrainables Connexions résiduelles

Transfert des indices dmooling
Faible champs réceptif

Basée sur architectures :

U-NET[Ronnebergek& al., 2015]
DeconvNETNoh & al., 2015]

Encodeur Décodeur

— max 4 Prédiction

| 64 64 n 264

Indice de Pooling
|

B Deconv + Batch Norm
+ RelLU

B conv + Batch Norm
+ RelLU

B Vax pooling

[ | Unpooling
[++ Concaténation
Arg MAX

i n : nombre de classe
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Hyperparametres

FonctionLoss:. Learning rate
Entropie croisée pondérée Start :p Tt
& ¢ @l i D o 1K AZS Ste(';’:fo epoques
r.u.

Learning rate decay according to epochs

Pondération des classes : .
1072 — Ir
mhi Tt
v —=hi e ¢e

Optimiseur: 6x 10 ]

Adam, HP par défautgingmaand Ba, 2014]
Weightdecay:

Retirécar incompatibilité avec BateNorm iofte e

andSzegedy2015]

0 20 40 60 80 100 120 140

epochs
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Validation expéerimentale
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Image SPOT VT Fenétre glissante Entierement convolutive

RéSU|tat_S : ~ , . A , . , 0 F score moyer
Melleure3SatA2y RS f QATHRSPOV I ( A 2 y Arghitesitute § PAYE (%)

RapiditéRddtrainement Fenétre glissante| 92 85
Entierement convolutive| 93,33 91,026

¥, Convergence en 2h contre 11h précédemment
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